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EMTA~ ASANSOR MOTORLARI
GENEL BiLGiLER

I STANDARDLAR I YATAKLAR ve GOROLTO

I iZOLASYON

IMEKAN iK YAPI

Bu kata logdaki motorlann irnalatmda asaqidaki
standard ve tavsiyeler dikkate almrrusnr.
TS 3067, IEC 34-5, VDE 0530, DIN 42950

Asansor rnotor lanrmz, fazlar arasi gerilim 380 V. 50 Hz.
ye gore uretilir. Sebeka ger ilimin de ± %5'e kadar
gerilim in deq ismes] motor pertormansiru etkilemez.
Daha buyuk orandaki gerilim ve frekans deqisirn l motor
icin zararh olabilir .

istek halinde de gi;;ik ge rilim ve frekansta motor imal
edilebili r.

Asansor motorlannda ararulan sarsmtrsiz ve sessiz
calrsrna, kayrnah bronz yataklar sayesinde
motorlanrruzda en ust duzeyde saq lanrms
bulunmaktadir. Halkaf yaq larna sistemi ile yaglanan bu
yataklann orta lama ornrc 20.000 cahsma saatidir.

Tek hizh motorlarda ve clft ruzl: motor lann yuksek
hizlannda gurulW seviyesi 63 d B(A) inin altmdad ir.

Motorlanrruzda kalkrs akrrmrun ve ka lkrs moment inin
istenilen sirurlar icinde olrnasma ozel likle dikkat
edil rnisti r. Bu nla rla ilgil i deqerler teknik tab loda
belirt llmistlr.

Tek hrzh motorla r S4 ED %40, 60-90 hareket/saat
cahsrna rejimin e gore dizayn edllmistlr. Cift hrzhlann
rejimi 85 ED %40, 90-120 hareket/saat dir. Daha
yuksek kalkis sayrlan icin cebri soqutrna gereklidir.

Motor sarqtlan run yanrnasma sebep olan rstrun kaynagl
ne olursa olsun, motor sarqi lan arasma yerlestirilrni s
olan terrnistorler , sarqilann asm rsrnmasi halinde
Koruma Holesine kumanda ede rek motoru korur . Tek
hrzh motorlarda faz sarqilan arasma ye nestirilrnis 3
adet, yift hizh motorlarda ise 6 ade t terrnistor bulu nur.

Aynca, cebri soq utma motoruna yol verme k icln motor
uzerlne stator paketi rsismdan du yarh bir adet termostat
mevcuttur.

IP 21 korum a srrutma uygun olarak dizayn ed ilrnis olan
rnotorlanrmz icten soq ut rnan olarak imal edilmektedir.
Soqutulrnalan motor miline takilan dahili soq utma
pervanes i ile saqlamr. C ift luzh mo to rlarda yuksek
k alk l;; say ilannda (ha reketlsaat) cebri soqutma tarn
taknabilir . Cebri soqutrna tarn kul laruldrq: takdi rde
motorun du rm a suresinde de calisabilecek sek ilde
baqlant: yaprlrnaudrr.

I ELEKTRiKi KORUMA

I GERiL iM ve FREKANS
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Asansor motorlannda ylkl;; qucunun sen kron hizdan
(1500 , 1000 d/dak) hesaplanrnast uzun yillardrr
ahsilaqelmis bir uyqu tarnadir, ve halen de
kullarulrnaktadrr. Ancak , son zamanlarda motor
gucunun qercek (asenkron) hrzdan hesaplanrnasi
yoq unluk kazanrrust ir. Tekn ik tablolanrruzda senkron
gUy HP olarak, ase nkron gUy kW olarak ayn ayn
qosterilmistir. Cift hiz h motorlann yuksek hizmda ve tek
ruzf motorlarda, ase nkro n hrz, senkron hizm %90-92 si
olarak kabul edil mektedir (kayma % 8-10) . Clft hrzl :
motorlann du;;uk hrzmda kayma % 10-18 arasinda
deqismektedir.

Tablolarda verilen gUy deqerteri 1000 m irtifa ve azami
40°C ortam srcakl iq: icin qecerlid ir. Bu strurlar
a;;lldlglnda motor un uzerindeki yukun azaltrlmasi
gerekir.

Asansor motorlanrmz "F" yalrtim simfmda imal
edilmektedi r. Bu simt icin rnusaade edile n en yuks ek
sarq: sicakhqt 155 °C'dir. Sarqilardaki lSI artis srrun VDE
0530'a gore 100 K dn.

B3 tarzmda-ayakh imal edilen rnotorl anrruzda qovde ve
kapaklar GG-20 kali te demir dokurnd ur. Ayaklar govde
ile yekpare olup, motorun her iki tarafmdaki mil ylk l;;1
eksen yuksekliqin in esit olabilmesi icin hassas olarak
islen rnisti r. Motor lar clft ylkl;; m illidir. Mi lde 1.5 mm
eksenel gezme mevcuttur. Klemens kutus u qovdenin
ustun dedi r. Motorun donen krsrrnlarrru tesk il ede n rotor ,
pervane ve miller karnalan ile birlikte dinamik olarak
balans edi lirler .



EMTA~ ASANSOR MOTORLARI
KENOiNDEN SOGUTMALI, 3 FAZLI, 220/380 V, 50 Hz
F iZOLASYON SINIFI, IP 21 KORUMA, B3aAYAKLI

SENKRON HIZ 1000 DEY ./DAK. ASENKRON HIZ 900 DEY./DAK. 6 KUTUP

54 ED %40 60 HAREKET/5AAT 54 ED%40 90 HAREKET/ 5AAT

GOc; 380 V da Nominal GOc; 380 Vda Nominal
5 enkron Asenkron Nom ina l moment 5enkron Asenkron Nom inal moment Motor

MOTOR Tjpj Nominal Akrm MN Nominal Aklm MN GD 2 Aglrhk
HP ') kW2) A. kgm HP' ) kW2) A. kgm kp m2 kg

TH 1328-1 1 5,5 3,7 10,6 3,98 4,8 3,2 9 3,46 0,206 73

TH 1328 -21 6,9 4,6 13,2 4,98 6,0 4,0 11.3 4,33 0,250 100

Kalkl$ momenti/No minal moment (MK/M N) = 2.4 ~ % 10
Kalkrs akrrru/Norn inal akrrn (IK/ IN) = 3.8 ~ % 10

1) HP gucu senkron hrz ve nominal mom entten hesaplanrrusur .
2) kW gucu senkron mzm %92 'si ve nominal momentten hesaptanrrust rr.

SENKRON HIZ 1500/375 DEY./DAK. ASENKRON HIZ 1380/300 DEY./DAK. 4/16 KUTUP

55 ED%40 90 HAREKET/5AAT 5 5 ED %40 120 HAREKETISAAT

GOc; 380 V da Nominal GOc; 380 V da Nominal
5enkron Asenkron Nom inal moment Senkron Asenkron Nominal moment Motor

MOTOR Tipj Nominal Akl m MN Nominal Ak lm MN GD 2 Aglrhk
HP') kW2) A. kgm HP') kW2) A. kgm kprn- kg

CH 1608-11 7,7 5,2 15,6/11 3,70 7 4,77 14 19,5 3.37 0.375 111

CH 1608-21 10,1 6,88 20,1/ 12 4,85 9,2 6,25 18 111 4,41 0,455 120

CH 1608 -31 12,1 8,25 22, 2/ 13 5,78 11 7,5 20 112 5,25 0,534 130

CH 160L-4 1 13,2 9,79 26 ,0/16 6,82 13 8.9 23 .6/ 14 6,20 0.622 145

Yuksek Hiz
Kalkis momenti/ Nominal mom ent (MK/MN) = 2.2 ± % 10
Kalkrs ak rrru/ Norni na l akrrn (IK/I N) = 3.8 ± % 10

DU9Uk Hiz
Kalkis mome nti/ Nomin al moment (MK/M ) = 1,6 ± % 10
Frenleme momentiiNomin al moment (MF/M ) = 2.2 ± %10
Kalkrs akrrru/ Norn lnal akrrn (IK/ IN) = 1.5 ±% 10

1) HP gucu senk ron hrz ve nominal momentten hesaplanrrustrr.
2) kW guc u senkron hrzm %90 '1 ve nomin al mome ntten

hes aplanrrnsnr.
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Tip H A B C AB BB HA HC HD K LC D E F GA GD

1328 132 216 140 151 266 180 18 259 317 14 602 38 80 10 41 8

1608 160 254 150 192 320 202 20 312 370 14 695 38 80 10 41 8

160L 160 254 254 152 320 250 20 312 380 14 718 38 80 10 41 8

QU;ULERDE ve DEGERLERDE DEGi$i KLiK YAPMA HAKKIMIZ SAKLIDIR.






